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ANEXA 2

Va transmitem tematica probelor de concurs pentru ocuparea posturilor didactice pe
durata determinatd din sesiunea MAI - SEPTEMBRIE 2016, conform metodologiei
aprobata in sedinta de Senat HS nr. 12 din 10.04.2014, HS nr. 159 / 17.11.2015 si M.O. nr.
571/ Partea 11 din 10.05.2016.
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Pozitia in statul de functii | 30

Domeniul fundamental

(DF) Stiinte ingineresti

Inginerie mecanicd, mecatronicd, inginerie industriald si

Ramura de stiinta (RS) management

Domeniul de studiu (DS) | Arhitecturd navala (HG. 575/2015)

Tematica probelor de concurs

probd scrisd din tematica disciplinelor:
Proba 1 [.  Nave mici

2016-09-01/08:00-10:00 Il.  Structuri marine neconventionale

I1l. Manevrabilitatea si guvernarea navei

prelegere cu prezentarea celor mai semnificative rezultate

Proba 2 profesionale anterioare si planul de dezvoltare a carierei

2016-09-01/10:00-11:00

universitare
probd practicd din tematica disciplinelor:
Proba 3 I. - Nave mici (laborator)
2016-09-01/11:00-12:00 Il Structuri marine neconventionale (laborator, proiect)

Ill. Manevrabilitatea si guvernarea navei (laborator)

(A) TEMATICA DISCIPLINELOR PENTRU PROBA SCRISA (PROBA 1)

I. Nave Mici
Cap.l1  Tipuri de nave mici. Principii constructive si functionale
Cap.2  Determinarea dimensiunilor principale si a deplasamentului navelor mici
Cap.3  Determinarea rezistentei la inaintare si a puterii de propulsie a navelor mici
Cap.4  Propulsoare
Cap.5 Manevrabilitatea navelor mici
Cap.6 Comportarea pe valuri a navelor mici
Cap.7  Constructia corpului navelor mici

IL. Structuri marine neconventionale
Cap.l1  Modele de val cu panta finitd. Deformarea valurilor.
Cap.2  Solicitdrile factorilor de mediu asupra structurilor marine.
Cap.3  Structuri marine neconventionale. Prezentare generala.
Cap.4  Platforme marine de foraj autoridicitoare.
Cap.5 Platforme marine semisubmersibile.




Cap.6  Platforme marine fixe.

Cap.7  Structuri de amarare a navelor in rada.

Cap.8  Sisteme de recuperare a energiei valurilor marii.

Cap.9  Calculul static al structurilor marine neconventionale prin metoda elementului finit.
Cap.10 Calculul rdspunsului dinamic al platformelor marine fixe la actiunea factorilor de mediu.
Cap.11 Calculul la oboseald al structurilor marine.

Cap.12 Verificarea rezistentei structurilor marine la actiunea cutremurului de pamant.

ITI. Manevrabilitatea si Guvernarea Navei

Cap.1 Consideratii generale

Cap.2  Modelarea matematicd a manevrabilitdtii navei

Cap.3 Determinarea experimentald a derivatelor hidrodinamice
Cap .4 Manevrele standard ale navei

Cap.5 Suprafete pasive de control

Cap.6 Influenta fortelor externe asupra manevrabilitdtii navei
Cap.7  Sisteme active de control

(B) TEMATICA DISCIPLINELOR PENTRU PROBA PRACTICA (PROBA 3)

I. Nave Mici (laborator)

1. Determinarea rezistentei la inaintare si a puterii de propulsie a navelor mici, in regimurile de tranzitie si
glisare

2. Determinarea rezistentei la inaintare si a puterii de propulsie a navelor pe aripi portante

3. Determinarea performantei de manevrabilitate a navelor mici, in regimurile de deplasament si glisare
4. Calculul hidrodinamic al suprafetelor de control la navele mici si alegerea masinii de carma

5. Determinarea performantelor hidrodinamice ale navelor mici utilizand sisteme CAD-CAE specifice
proiectarii initiale

II. Structuri marine neconventionale (laborator, proiect)

1. Calculul sarcinilor date de factorii de mediu asupra navei indicatd prin temd, dimensionarea lanturilor de
ancorare a geamandurii, calculul caracteristicii de rigiditate a unui lant de ancorare

2. Calculul caracteristicii de rigiditate a sistemului de ancorare al geamandurii, dimensionarea geamandurii
3. Integrarea numerica a ecuatiei oscilatiilor longitudinale ale sistemului gemandura.

4. Calculul deplasadrii dinamice orizontale a sistemului geamandura - nava sub actiunea fortei de deriva.

5. Calculul rdspunsului dinamic neliniar al sistemului geamandura - nava in valuri regulate.

6. Determinarea parametrilor lanturilor de ancora ale navei folosite ca hawser elastic

7. Calculul oscilatiilor orizontale in valuri sinusoidale ale sistemului dinamic geamandurd ancorata - nava
cuplate prin hawser elastic.

8. Calculul fortei hidrodinamice orizontale a valurilor care solicitd o coloana cilindrica verticala.

9. Calculul distributiei verticale a fortei taietoare pe coloana fixa, datorata valului si curentului marin.

10. Dimensionarea unei structuri de sustinere din bare svelte a unei platforme marine de foraj.

11. Calculul fortelor hidrodinamice pe barele unei structurii marine tip jacket.

12. Modelarea FEM a structurii jacket si determinarea tensiunilor din barele structurii.

13. Verificarea nodurilor structurii la fortele tiietoare de strapungere si la concentrarile de tensiuni
14. Verificarea nodurilor structurii la oboseald prin metoda Fatcheck

III. Manevrabilitatea si Guvernarea Navei (laborator)

1.Proiectarea hidrodinamica a suprafetelor de control

2.Calculul hidrodinamic al suprafetelor de control si alegerea masinii de cArma

3.Eficienta carmei. Verificarea carmei la cavitatie

4 Estimarea afunddrii navei in conditii de adancime limitata (squat)

5.Determinarea performantelor de manevrabilitate ale navelor utilizand sisteme CAD-CAE specifice
proiectdrii initiale

6.Sistem e-learning pentru manevrabilitatea navelor




BIBLIOGRAFIE

1. Obreja, D., “Particularitdtile hidrodinamice ale proiectérii navelor mici”, Editura Fundatiei Universitare
“Dundrea de Jos”, Galati, 2004

2. Obreja, D., “Teoria navei. Concepte si metode de analizd a performantelor de navigatie”, Editura Didactica
si Pedagogicd, Bucuresti, 2005

3. Obreja, D., Manolache L., Popescu G., “Bazele proiectarii preliminare a navei”, Editura ACADEMICA,
Galati, 2003

4. Obreja, D., Crudu, L., Pacuraru, S., “Manevrabilitatea navei”, Galati University Press, 2008

5. Mordvinov, B.G., “Spravocinic po malotonnajnomu sudostroeniu ”, Editura Sudostroenie, Leningrad,
1988

6. Pitulice D., Structuri marine neconventionale - Prelegeri, Universitatea ,Dunarea de Jos” din Galati, 2010, Uz
intern

7. Pitulice D., Dinamica constructiilor narine — Partea I-a: Solicitari, Universitatea ,,Dunarea de Jos” din Galati,
1992

8. Pitulice D., Dinamica constructiilor narine — Partea II-a: Raspunsul platformelor fixe la solicitarile factorilor de
mediu, Editura EVRIKA Braila, 1998, ISBN 973-9499-48-1

9. Ferial El-Hawary, The Ocean Engineering Handbook, 2001 by CRC Press LLC

10. Merrit F.S., Ricketts ].T., Building, Design and Construction Handbook, McGraw-Hill, New York, 6Th Ed.,
2001

11. Taylor D.A., Introduction to Marine Engineering, 2nd Ed, ELSEVIER, London, 2003

12. Pitulice D., Dinamica constructiilor marine — Indrumar pentru laborator numeric, Universitatea ,Dunarea de
Jos” din Galati, 2007, Uz intern

13. Pitulice D., Calculul si constructia structurilor marine - Indrumar de proiectare, Universitatea ,Dunarea de
Jos” din galati, 2007, Uz intern

14. Molland, A.F., Turnock, S.R., “Marine Rudders and Control Surfaces”, Elsevier, Oxford, U.K., 2007

15. Bertram, V., “Practical Ship Hydrodynamics”, Butterworth Heinemann, Oxford, 2000

16. Mandel, P., “Principles of Naval Architecture - Ship Maneuvering and Control”, Ed. SNAME, New-York,
1977 (ed. Comstock, J.)

17. Vaganov A.M., “Proectirovanie scoroctnih sudov”,Editura Sudostroenie, Leningrad, 1978



